Zprava z testovani dat kamery Headwall Nano Hyperspec nesené dronem DJI M600

Parametry snimani:

- data byla skenovana 5x z ploch rozlohy cca 50x70 m v rozmezi zafi 2018 az duben 2019
- mista snimani: Zabéhlice, aredl €zU Suchdol

- letova vyska v rozmezi 59 — 69 metr(

- rychlost letu3-5m/s

Metody zpracovani dat:

1) Ortorektifikace byla provedena v software Hyperspec® lll. Jednalo se o manipulaci s nastavenim
parametr( pro korekci zkresleni v disledku drahy letu UAV — vyska letovych linii, pitch, yaw a roll (viz
obrazek 1) — a nasledné spojeni linii letu. Jako digitdlni model terénu nutny pro zminéné kroky
ortorektifikace byl pouZit model SRTM (Shuttle Radar Topography Mission, prostorové rozliseni cca 30
m). Parametry vybranych letd jsou uvedeny v pfiloze.

Changing Orientation of the Sensor
(roll, pitch, yaw)

Obrazek 1: Zmény orientace senzoru v pribéhu letu

Vysledky zpracovani ukazaly, Ze pro kvalitni ortorektifikaci bude nutné pouzit podrobnéjsi vyskovy
model, idedIné zpracovany ze snimani dat LiDAR Riegl Mini Vux ze stejného Uzemi's pomoci UAV. Dale
bude nutné pro zlepseni presnosti vyuzit vlicovaci body umisténé do snimaného Gzemi (napft. reflexni
CD) tak, aby bylo mozné presnéji napojit jednotlivé letové linie a zlepsit celkovou polohovou pfesnost
dat.



2) Radiometrické korekce byly provedeny téz v software Hyperspec® Ill s vyuZitim namérené dark
reference pred letem a kalibracniho koberce (soubor ploch v odstinech Sedi a bilé barvé o zndmé
odrazivosti) umisténého v nasnimanych datech. Postupné kroky viz obrazek 2.
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Obrdzek 2: Kroky radiometrické korekce (vlevo RAW data, uprostred zdr, vpravo odrazivost)

3) Analyza dat

Software Hyperspec® lll umoZniuje orientalni nahled na vypocitany vegetacni index NDVI
(normalized difference vegetation index) bez pfesné legendy ve Skale hodnot cervend — Zluta — zelena
(od minimalnich hodnot k maximalnim) — viz obrazek 3.

Obrdzek 3: Vegetacni index NDVI ve skdle cervend (povrchy bez vegetace) — Zlutd — zelend (hustd
vegetace) - vlevo, vpravo RGB syntéza porizenych dat pro porovndni



V software ENVI byla dale testovana nefizena klasifikace potizenych hyperspektralnich dat — viz
obrézek 4.

Obrdzek 4: Vystup nerizené klasifikace (odstiny zelené — vegetace, odstiny béZové — plida, hnédd —
antropogenni povrchy, odstiny Sedé — stiny) — nahore, dole RGB syntéza porizenych dat pro porovnani



Priloha — parametry vybranych lett
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